Principer for sokplanering over vatten samt nagra begrepp som anvands
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For andra vattenomraden an oceaner och dar omradena ar av
betydligt mindre storlek, exempelvis inom svenskt
ansvarsomrade, beddms hela sokomradet som lika "hett”. Har
galler att POC(Probability of containment) =100%o.

POD (probability of detection) ar sannolikheten att finna
det eftersokta objektet inom det beraknade omradet

Vid alla spaningsinsatser efter saknade personer eller farkoster finns
ett s k sokomrade bestamt. Detta omrade n framraknat pa basis av bl
a vindar och strommar, senast kédnda position, fardvagar mm.

Manga faktorer paverkar maojligheterna att uppticka det efterspanande
objektet. Den strategiska uppldggningen av spaningen, val av
sokmonster mm tar hansyn till dessa faktorer.

Vid spaningsinsatser pd oceanerna, dar sokomraden pa tiotusentals
kvadratmil géller, méter man ofta uttrycket POC = Probability of
Containment. Uttrycket innebéar att man anger en procentsats som
speglar mojligheten att "foremalet finns inom sokomradet” eller inom
olika delomraden av den totala ytan. De olika delytorna (rutorna)

Soknumren 1-5 innebar att vid t ex tva sok i samma
omrade, lases kurvan for spaning nr 2 (for sék 3, 4 och 5
resp. kurva). Vid sok nr. 2 i samma omrade dkas

POD till 96%. Vid berédkning av POD anvands fyra
grundparameterar, namligen:

«Sokavstand

eAntal sbkenheter
eSOokomradets storlek
oTillganglig soktid

All sékplanering ar en kompromiss dar olika faktorer spelar in
(morker, vattentemperatur, enheters tillganglighet mm).
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Teorierna for sokomradesberakning omarbetas standigt. FOor narvarande pagar ett % / ;/_ 4 //

arbete som kommer att resultera i &ndrade principer for berdkning av POC (se ovan). & / / // w1

Bland annat kommer det "onddiga” omrade som uppstar nar POD-cirkeln inskrivs i " / Wi

en kvadrat att elimineras. w /,/

Vidare tas hansyn till att objekt forflyttar sig genom att surfa pa oceanvagor. o /

Tveka inte att diskutera sékomrade och sokplanering med MRCC!
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